CAMUR TARAMA PLATFORMU/DUBASI
ALIMISTTEKNIK SARTNAMESI
Ceons th A

Bu teknik sartname ISTAC AS. Ihtivaci olan Camur Tarama Dubasi almm isinin teknik

tzelliklerini, denetim ve muayene metotlarinu ve ilgili diger hususlar konu alir.
2. KAPSAM

Bu teknik sartnamede, “ISTAC Istanbul Cevre Yonetimi Sanayi ve Ticaret A.S.” adina asagida
belirtilen camur tarama, camurlu su transferi ve uzaklastima islerinde kullamilmak lizere
katamaran tip yizer platform/duba tzerine kurulacak camur tarama sisteminin tasarumi,
projelendirilmesi, imalati, montaji, testleri, devreye alinmasi, efitim siire¢leri ve ¢alisir

vaziyette teslimine iliskin teknik esaslar1 kapsamaktadir.
Is kapsaminda yiiklenici tarafindan;

Katamaran tip ¢elik duba imalati,
Camur pompast sistemni,

Kreyn (pergel ving) sistemi,
JeneratOr sistemi,

Elektrik sistemi,

Halat irgatiari,

Yakit ve su tanklar,

Yasam mahalli,

Haberlesme ve emniyet sistemleri,
Boya ve korozyon koruma isleri,
Tum miihendislik ve hesap caligmalari,
Test ve devreye alma islemleri,
Egitim ve isletme destegi
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cksiksiz olarak ger¢eklestirilecektir.

v

Katamaran Tip Camur Tarama Platformuw/Dubasi s6zlesme tarihinden sonra 150 giin igerisinde

teslim edilecektir.

3. TANIMLAR / KAVRAMLAR / KISALTMALAR

3.1. IDARE . ISTAC A.S.

3.2. TERSANE : Geminin Inga Edilecegi Yer

3.3, ISTEKLI : Ihaleye Istirak Eden Firma

3.4. YUKLENICI : Uzerine Thale Yapilan ve Sozlesme Imzalanan Istekli
3.5. PKH : Proje Kontrol Heyeti

36. TSE : Turk Standartlar: Enstitiisit
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'37.  KLASKURULUSU: TL,RINA, DNV, ABS, GL, BV veyaLR

3.8. FAT : Fabrika Kabul Testleri

3.9. HAT : Liman Kabul Testleri

3.10. SAT : Seyir Kabul Testleri

3.11. EN : Avrupa Birligi Normlan

3.12. IMO : International Maritime Organization (Uluslararas: Denizcilik
Orgiitit)

3.13. SOLAS : International Convention For The Safety Of Life At Sea

(Denizlerde Can Emniyeti Uluslararas: Konvansivonu)

3.14. STCW : Standards Of Training Certification And Watckeeping (Gemi
Adamlarinin Egitimi, Belgelendirme Ve Vardiya Tutma Standarlart)

3.15. LSA : Life — Saving Apliances Code

3.16. ILO . International Labour Organization (Uluslararasi Calisma
Orgiitii)

3.17. GMDSS : Global Maritime Distress Safety System (Kiiresel Demz

Tehlike ve Giivenlik Sistemi)

3.18. COLREG : Convention On The International Regulations For Preventing

Collisions At Sea (Denizde Catismays Onleme Uluslararast Konvansiyonu)
3.19. MARPOL : Marine Pollution Convention (Deniz Kirliligi S6zlesmest)

3.20. ISO : International Organization For Satandardization (Uluslararas:

Standard Organizasyonu)
3.21. PLATFORM/DUBA : Katamaran Tip Camur Tarama Platformu/Dubasi
322, VDF : Pompa frekans kontrollit siirficit

4. TEKNIK OZELLIKLER

4.1. PROJE YONETIMI KALITE TEMINI

4.1.1. PROJE YONETIMI

4.1.1.1.  Yiklenici, imalati yapilacak katamaran tip ¢amur tarama dubasmna ait;

o Genel yerlesim plani,
e Stabilite hesaplari,
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Trim ve agirhk merkezi hesaplari,

Camur pompast performans hesaplan,
Boru hatti kayip hesaplari,

Gezer ving sistemi hesaplan,

Hidrolik teleskopik ayak sistemi hesaplary,
Elektrik yiik hesaplart,

Jenerator kapasite hesaplari,

Yapisal dayarmum hesaplar

ile birlikte proje teklif dosyasini hazirlayacaktir.

4.1.1.2.

4.1.1.3.

4.1.1.4.
4.1.1.5.
4.1.1.6.

4.1.1.7.

4.1.1.8.

4.1.1.9.

4.1.1.10.

4.1.1.11.

Bu dokéimanm hazirlama, konirol ve onay agamalart QDMS de gergeklestirilmigtir.

SB11-02/090719

Genel yerlesim plam tizerinde yapilacak mutabakat sonrasi, yliklenici nihai proje
dokiimanlarim en gec 15 takvim giindi icerisinde IDARE’ye sunacaktir.

IDARE, projeleri 10 giin igerisinde inceleyerek onaylayacak veva revizyon
taleplerini yazili olarak bildirecektir.

IDARFE’nin yazili onay1 alinmadan imalata baﬂanmayac&hr.

Idare onay: yitklenicinin teknik sorumlulugunu ortadan kaldirmaz.

Yiiklenicinin, Platform/Duba tasarimins bir dizayn firmasma yaptirmasi durumunda
bu tasarrmdan tamamen Yiklenici sorumlu olacaktir. YUKLENICI ile tasarimet
Firma arasmdaki uyusmazliklan YOKLENICI ¢oziime ulastiracak olup IDARE’ ye
hichir problem aksedilmeyecek, ek siire ve licret talebinde bulunulmayacaktir.
Tasarim, ¢izim ve hesaplamalarin hazirlanarak, cogaltilmasi ve gerekli yerlere
kopyalarmn verilmesi vb. masraflarn tiimi Yikleniciye ait olacaktir. IDARE’ ve
onaya sunulan proje ve dokiimanlar en gec 10 takvim giinti iginde aynen, yoromuyla
veya tadil istegiyle YUKLENICI® ye gonderilecektir. Aksi takdirde onay icin
gonderilen resimler aynen kabul edilmis sayilacaklardir.

YUKLENICI etkin bir proje yonetim sistemi kuracak, bir proje sorumlusu ve
vardimeist atayarak bunu sdzlesmenin yiriirliife girmesini takip eden 15 iggiinii
icerisinde IDARE’ ye bildirecek ve onay alinacaktrr.

Platformu/Dubanin insasi IDARE tarafindan olusturulacak PKH marifetiyle kontrol
ve takip edilecektir.

PKH, TERSANE’ de yapilan imalatin her asamasim denetleme ve kontrol etme
yetkisine sahip olacak, yapilan imalat ve islerin sartname, kural ve kaidelere uygun
vapiimamas: halinde Yiikleniciyi yazili veya sozli olarak uyaracak, bu uyan
neticesinde hatali imalat durdurulacaktir. Platformu/Dubanin tiim is¢ilik resimleri
kontrol hizmetlerinde kullanikmak {izere PKH ye verilecektir.

Yeri, tarihi ve giindemi 6nceden belirtilmek kosulu ile PKH ve YUKLENICI
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4.1.1.12.

4.1.1.13.

4.1.1.14.

CAMUR TARAMA PLATFORMU/DUBASI
ALIM IST TEKNIK SARTNAMESI |

arasmnda periyodik olarak (on az haftada bir) proje koordinasyon toplantlan

vapilacaktir. YUKLENICI tarafindan ayda bir hazirlanacak Platformu/Duba insa
ilerleme raporu Idare’ye génderilecektir.

Platform/Dubada kullamilacak elektrik ve sibhi tesisata ait armatiirler, valf,
mefrusat, fayans, duvar ve tavan kaplamalari, yer dosemesi, menfez, damper,
anemostat vs. gibi malzemeler YUKLENICI tarafindan temin edilmeden 8nce renk,
kalite ve standartlara uyum agisindan PKH’ nin gériisii alinacak ve uygun gériisiine
istinaden temin edilecektir.

Platformu/Duba ingsaatinda ve seyir tecriibeleri tamamlanip gegici kabul yapilana
kadar gecen sathada Platform/Dubanin kullanim sorumlulugu ve her tiiclii zarara
kars: sigortalanmasi ile atmosfer ve deniz sartlarimin olumsuz etkilerine kars:
korunmas: YUKLENICI® ye ait olacaktr.

PKH teknik sartnameye uygunsuziuk gordGgii her durumda projeye miidahale
etmeye ve degisiklik talep etme hakkina ve yetkisine sahiptir.

4.1.2 KALITE TEMIN{

4.1.2.1

4,1.2.2

4.1.2.3

YUKLENICI Platformu/Dubanin  insaatinda / donatimunda kullanilan tiim
malzemelerin; Hi¢ kullanilmamis ve yeni, Denizcilik teamiillerine uygun, denizde
kullanilmaya elverisli, olmalarindan sorumludur. Tiim kullamlacak ekipman ve

malzemede Marine Approval ve CE belgesi aranacaktir.

Malzemelerin, cihazlarin ve ekipmanlarin temini sertifika tipleri ile birlikte

saglanacaktir.

Bu sertifika ve belgelerin asillann veya kopyalan gecici kabulde Idare’ye
sunulacaktir, Malzemelerin sertifika ve belge durumlan insa ve donanim sirasinda

PKH veya temsilcilerinin kontroliine agik tutulacaktr.

4.1.2.4 Insa ve donatim isciligi birinci simf olacaktir,

42 PERFORMANS KRITERLERI
4.2.1 Platformun/Dubanin ¢aligacagi smur ve cevre kosullari belirtilen sekilde olacaktir.

Platformun/Dubaya monte edilecek cihaz ve donanumliar, s6z konusu fonksiyonlarim

eksiksiz yerine getirecektir.

Hava stcakligr:

Bu dokiimanin hazirlama, kontrol ve onay asamalan QDMS’de gergeklestirilmigtir.

SB11-02/090712

Giverte altinda :0°Cile+45°C
Gitverte Uistlinde :=20°Cile +30° C
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4.2.2

4.2.3

4.2.4

4.2.5

CAMUR TARAMA PLATFORMU/DUBASI
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Nispi Nem:
- Giiverte altinda : %100
- Gilverte Ustlinde 1 %100
Hava basmci:

1 ile 1.1 bar aras1

Deniz suvu sicaklifi:

0°C ile 32 °C

Tuzluluk orant:

Hava : Img/m3

Deniz suyu : %3
Platform/Duba insasinda kullanilacak ve Yiiklenici tarafindan vyurtdisindan temin
edilecek  cihazlarm  kalite teminati kontroli ~YUKLENICI tarafindan
yapilacak/yaptirilacaktir. IDARE bu kontrollerin uygun bir sekilde yapilip
yaptlmadigim denetleme hakkina sahip olacaktir.
Cihaz ve sistemler, YUKLENICI tarafindan hazirlanmus ve IDARE tarafindan
onaylanmug Test Prosediirlerine uygun olarak ti¢c safhada yapilacak kabul tecriibelerine
tabi tutulacaktar.
Sistem testleri ikiye ayrilacaktir. Birineisi Fabrika Kabul Testleri (FAT), ikincisi Liman
Kabul Testleri (HAT).
FAT: Butestler, genel olarak cihaz/sistemleri, blok, kaynak/eleman kontrolleri vs. ve
ana sistemlerin imalat¢i firmalarmin ya da TERSANE/Yiiklenicinin sahasinda ve test
imkénlar ile icra edilecektir. Imalatct firmalar tarafindan ilgili sistem/cihazlarin FAT
va da imalat¢i sertifikalar: verilecektir. Camur tarama pompast, jeneratdr, hidrolik {inite
ve diger ana donanimlarin FAT testleri IDARE personeli gozetiminde yapilacaktir.

FAT testleri agagida belirtilenler ile simirh olmamak kaydiyla temel olarak sunlardir:

» Elektrik panolari,

» Hidrolik sistemler,

» Gezer ving sistemi,

» Camur pompast,

> Jeneratér,

» VYD stirtici sistemi,

4.2.6 HAT: Bu testler; cihaz gemi i¢inde yerine monte edildikten sonra, kg

Bu dokitmamn hazsrlama, kontrol ve onay agamalan GDMS’ de gergeklestirilmistir.
SB11-02/090719 Print edilmis hali kontrolsiiz kopyadir.

bul edilebilir bir
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perfomians seviyesi ile enmiyeﬂi bir 'gahsma saéland@mzkontrole&nekamam 1Ie | i-érrél. o

edilecektir. HAT testleri asagida belirtilenler ile smnuli olmamak kaydiyla temel olarak

sunlardir:
» Camur pompasi galisma testi,
» Ving sistemi ¢alisma tests,
» Halat irgat testi,
» JeneratOr ¢alisma testi,
» Elektrik dagitim testi,
» Aydmlatma sistemi testi,
» Alarm sistemi testi,
» Stabilite kontrolii.

4.2.7 SAT testleri dubamn gercek ¢alisma kosullarindaki performansim belirlemek amaciyla
gerceklestirilecektir.
Testler sirasinda minimum agagidaki kriterler dogrulanacaktir:

» Minimum 500 m®*/saat debi,

§ Minimum 1 km basma mesafesi,

» Minimum 13 metre basma viksekligi,
» Maksimum 10 metre ¢alisma derinligi,
» Halat 1irgat operasyonlari,

» Stabilite ve trim degerleri

4.2.8 Seyir tecriibesi esnasinda kullamilacak her ttrlii yag, vakit vs. masraflar Yiiklenici
tarafindan karsilanacaktir.
4.3 FAT/HAT /SAT Test Prosediirleri;

- Testin amac
- Uygulama y6ntemi/Sirah islemler
- Testin tahmini stiresi

- Ozel sartlar
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- Kullanilacak é)'lgﬁ aletleri
- Tecriibe edilecek cihaz/sistem hakkinda teknik ve genel bilgiler
- Ulasilmasi gereken degerler
- Olcii sonu bulunan degerler
Basliklan altinda b&limlerden olugacaktir.

4.3.1 FAT/HAT/SAT Tecriibelerinin, uygulama programi proje uygulama programina uygun
olarak YUKLENICI tarafindan hazirlanarak Idare’ye verilecektir.

4.3.2 Uygulanacak Test prosediirlert bu programda belirtilen testlerin uygulanacags
tarihlerden en az 15 glin  Once  Yiiklenici tarafindan  hazirlanarak

incelenmek/onaylanmak tizere Idare’ye génderilecektir.
44  CALISMA PRENSIBI

4.4.1 Platform/Duba sistemi; batimetrik dlgiimler ile belirlenen s1g alanlarda camur tarama

faaliyetlerinde kullamilmak tizere tasarlanacaktir.

Calisma sistemi kapsaminda;

o (alisma sahasmda yaklasik 1500 m? ¢alisma alan: olusturulacaktir.

Duba, ¢calisma alanina verlestirilecek tonozlara baglanacaktir.

s Dort kdsede bulunan halat wrgatlan tonozlara baglanan halatlar tizerinde kontrollit
manevra yapabilecek sekilde ¢alisacaktir.

e Duba, halat rgatlar: yardimryla calisma alami i¢erisinde konumlandirilabilecektir.

e Pompa sistemi bulundugu bélgedeki gamuru emerek camur tesisine transfer edecektir.

Sistem;

+ Minimum saatte 500 m® %1-8 yogunlugunda ¢amurhi suyu en az 1000 metre
mesafeye ve en az 15 metre yukariya basabilecek sekilde projelendirilecektir.

4.4.2 Tim sistemler minimum 24 saat kesintisiz calismaya uygun olacaktir.

45 PLATFORM/DUBA BOYUTLARI

11 — 12 metre boyunda,

5 — 6 metre genigliginde,

1,3 — 1,7 metre derinliginde

Maksimum 0,65 — 0,75 metre drafta sahip olacaktir.

* & @ 9

Bu olgtiler yaklasik 6n tasarim degerleri olup nihai Slgtiler yiiklenici tarafindan yapilacak
mithendislik hesaplan (Stabilite hesaplari, Agirlik merkezi analizleri, Trim analizleri, Yapisal
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' dayamm hesaplan, Operasyoncl galigma analizleri, Pompa calisma searyolan, Ving yik
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analizleri) sonucunda belirlenecektir.

4.6

4.6.1

4.6.2

4.6.3

4.6.4

4.6.5

4.6.6

4.6.7

4.6.8

4.6.9

4.6.10

4.6.11

4.6.12

4.6.13

4.6.14

Bu dokiimann hazirlama, koniral ve onay asamalar QDMS'de gerceklestirilmistir,
8B11-02/090719 Print edilmis hali kontrolsiz kopyadir.

PLATFORM/DUBA OZELLIKLERI

Deniz sartlarinda ¢alismaya uygun, stirekli agir hizmet tipi kullamma uygun, korozyona
dayanikli, bakim erisimleri kolay, titresim ve darbeye dayanikh, si1g sularda ¢aligmaya

uygun diisiik draftl: olarak projelendirilecektir.
Duba katamaran tip ¢elik konstritksiyon olarak imal edilecektir.

Katamaran yapi; Stabiliteyi artiwacak, pompa titresimlerini azaltacak, calisma

emmnivyetini artiracak, ekipman yerlesimlerine uygun olacak sekilde tasarlanacaktir.
Tarama dubasi, plan ve projeleni bir klas kurulusu tarafindan onaylanacaktir.

Govde ve yasam mahalli IACS sinifi onayli deniz gelik levhalan ve profillerinden inga

edilecektir.

Celik levhalar "Marin Tip A grade " olacaktir. Yiiklenici tarafindan firetici sertifikalan
saflanacaktir. Tim dis civatalar, somunlar, 1zgaralar, kelepceler, vb. paslanmaz

celikten yapilacaktir.

Sac kalinliklart mihendislik hesaplarina gore belirlenecektir.

Tum kaynak iglemleri sertifikal: kaynakeilar tarafindan yapilacaktir.
Gerekli kaynak kontrolleri gergeklestirtlecektir.

Giverte kaymaz ylizeyli olacaktir. |

Duba lizerinde kaldirma ve naklive islemleri icin yeterli sayida kalduma mapas
bulunacaktir.

Kaldirma mapalar;; Dubamin tam yikli agirhgim giivenli sekilde tagsiyabilecek,
giiclendirilmis konstritkksivona bagh, agir hizmet tipi olarak imal edilecektir. Tim
dayanim hesaplan yiiklenici tarafindan yapilacaktir.

Emniyetli bir sekilde baglama operasyonu yapilabilmesi i¢in bag ve kig sancak/iskele
taraflarda uyvgun bovutlarda babalar ve kurtagizlan tertiplenecektir. Giivertede
babalarin altinda uygun kalinlikta insert sac kullamlacak ve giiverte altinda
takviyelendirme yapilacaktir.

Dubaya ait tiim mithendislik projeleri yiiklenici tarafindan hazirlanacaktir.

8/36
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Minimum asagidaki gahsma.lar gergekleg;tlrﬂecektlr )

Genel yerlesim planlar,

Stabilite hesaplan,

Agirlik merkezi hesaplari,

Trim hesaplari,

Yapisal dayanim hesaplari,

Draft hesaplari,

Yiik dagilim hesaplar,

Elektrik projeleri,

Jeneratdr yerlesim planlari,

Yakat ve su tanki hesaplar,

Yagam mahalli planlar,

Borulama planlari,

Pompa performans hesaplari,

Hidrolik sistem hesaplan (I—Ildrohk sistem kullanihirsa)
Jeneratér yiik hesaplar,

Ving sistemi hesaplari,(kreyn tizerinde gezer pompa tasima sistemi)
Sabitleme ayak ststemi hesaplari

4.6.15 Duba fizerindeki tiim ekipmanlarin verlesimi yiklenici tarafindan mithendislik

esaslaria gére yapilacaktir.

4,6.16 Minimum asafidaki ekipmanlarm yeresimlerinden kaynaklanan etkiler dikkate
alinacaltir:

Camur pompasi,

Kreyn tzerinde gezer pompa tagima sistemi
Jeneratdr sistemi,

Yakut tanklari,

Su tanklar,

Halat 1rgatlar,

Yasam mahalli,

Elektrik panolar,

Yardimci ekipmanlar

i

Tiim ekipmanlarin;

Agirlik merkez etkilert,

Boyuna trim etkileri,

Enine stabilite etkileri,

Dinamik ¢alisma ylikleri,

Pompanin suya indirilmesi sirasinda olusacak yiik degisimleri,
Seyir durumundaki yiik dagilimlari,

Yakit ve su tank: doluluk degigimleri,

Calisma sirasindaki yiik transferleri

@ & & & & ¢ & 2D

Yiiklenici tarafindan hesaplanacaktir.
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4.7

4.7.1

4.7.2

4.8

4.8.1

CAMUR Tz—‘_&R_AMA PLATFORMU/DUBASI
- ALIM ISI TEKNIK SARTNAMEST
Duba tasarimu, stabilite yeterliligi, trim degerleri, ag1rhk merkezi uygunlugu ve

operasyon giivenligi ile ilgili tiim teknik sorumluluk yiikleniciye aittir.

Yiklenici; Stabilite yetersizliklerinden, Hatali agirhk merkezi hesaplanndan, Trim
problemlerinden, Operasyonel dengesizliklerden, Yapisal yetersizliklerden, Ekipman

yerlesim hatalarindan tam sorumlu olacaktir.
INSAA ASAMASINDA VERILECEK GORSELLER

Katamaran tip ¢amur platformu/dubasi inga asamasinda asafida belirtilen resimierin ve

ig¢ilik restmlerinin 2 adet (ntisha) ozalit kopyast kontrol hizmetlerinde kullanilmak tizere PKH’

ye verilecektir. Resim ve hesaplarda klas kurulusu onay1 bulunacaktir.

4.8.2

Katamaran tip ¢amur platformu/dubasi Gegici Kabuliinde; asagida belirtilen resim,

proje, plan ve sema ile iscilik resimlerinden 2 adet ozalit kopya ve pdf. Programyla

diizenlenebilir 3 adet dijital ortam kopyas: Idare’ye verilecektir.

Bu dokiimanin hazirlama, kontrol ve onay asamalan QDMS’ de gergeklegtirilvnigtir.
SB11-02/0%0719 Print edilmis hali konwolsiiz kopyadir,

Katamaran tip ¢camur platformu/dubas: son revizyonlu genel yerlestirme plani
Endaze resmi

En kesit is¢ilik resmi

Boy kesit ig¢ilik resmi

Orta kesit plant

Boyutlandirma

s kaplama planlar

Levha kaplama agilimi ve giiverte kaplamalari

Perde resimleri

Hidrostatik egrilert

Dubanin degisik yiik sartlarindaki stabilite hesap ve egrileri (stabilite bukleti)
Dubanin meyil tecriibesinde tespit edilmis agirlik merkezine gére hazirlanmis kros
egrileri

Elekirik tesisat plans

Boru donanmm plam (yakit, hava firar, sogutma suyu, egzoz, sintine, 1sitma, sogutma
ve sihhi tesisat)

Ana tevzi tablosu semasi

Aydmlatma devreleri elektrik semas: ve kablo devreleri gegis plant
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Emercensi aydmlatma devre semasi

Is1 ve ses izolasyonu plam:

Tutya plani ve tutya alasim raporu

Giiverte plani

Capraz egriler

Tank yerlesim plam

Yasam mahalli kullanic: kabini yerlestirme plans
Yangin Emniyet plant

Usturmaga yerlestirme plam
CAMUR POMPASI SISTEMI (2 adet)

Yiiklenici 1 adedi kullanilmak 1 adedi de yedek olmak {izere 2 adet agir hizmet tipi

camur pompasi temin edecektir.

YUKLENICI tarafindan secilecek ¢amur pompalari; teknik sartnamede belirtilen tiim
operasyonel, hidrolik, mekanik ve c¢evresel sartlar1 eksiksiz saglayacak sekilde

belirlenecektir.

Pompa secimi yapilirken minimum asagidaki kriterler dikkate aliracalktir:
« Minimum 500 m?/saat debide %1-8 ¢amur yogunlugunda ¢alisma kapasitesi,
« Minimum 1 kilometre basma mesafesi,

» Minimum 13 metre statik basma yiiksekligi,

» Maksimum 10 metre ¢alisma derinligi,

+ Asindirict gamur ve sediment sartlarinda stirekli ¢alisma uygunlugu,
* Deniz ortarminda agir hizmet tipi ¢alisma kosullari,

» DN300 boru hattina uyumluluk,

+ Frekans kontrolli stirticli (VFD) sistemi ile tam uyumluluk,

» Diisiik bakim ihtiyaci ve yiiksek igletme stirekliligi.

Pompa secimine iliskin;
«Performans egrileri,

» Giig titkketim hesaplari,

* Basma hatti kayp hesaplari,

» Motor gii¢ hesaplari,
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» Malzeme éiéllikleri, N

» Aginma dayamm bilgileri,

+ Teknik kataloglar ve teknik fovier
YUKLENICI tarafindan IDARE’ ye sunulacaktir.

4.9.5 Pompa sistemi, calisma sartlarinda stirekli ve kararh isletmeye uygun olacak sekilde
projelendirilecektir. Sartnamede belirtilen performans degerlerinin saglanamamasi

durumunda tiim teknik sorumluluk YUKLENICI’ye ait olacaktr.

4.9.6 Pompa asinmaya maruz kalan par¢alarn asinmasini azaltan diisiik doniis hizi

sayesinde vitksek agindinci malzemeleri islemek igin uygun olacaktir.

4.9.7 Pompa asin uygulamalar i¢in, kati maddeleri siviyla kanstirarak daha yiksek
konsantrasyonlu bir camur olusturan ve kat1 maddelerin girisi tikamasin 6nleyen

entegre karistiriciya sahip olacaktir.
4.9.8 Pompaya agagidaki ekipmanlar akuple edilebilecektir.

4.9.9 Siki, agir1 kuru veya killi malzemelerde ¢aligmak icin kullamlabilen yiiksek basmgl
su jetli halka (Jet Ring). Elektrikli veya hidrolik pompalarla birlikte, ekskavatirlerle

birlikte veya onlara alternatif olarak ¢alisir.
Bashca Ozellikler:

¢ Pompa filtresine monte edilmis halka gercevesi
s Elektrikli veya hidrolik versiyonu bulunan yiiksek basingl: santrifiij pompa.
s Filtreli ve geri ddniissiiz valfli emme borusu.

o Teslimat hatta

4.9.10 Kesici kafa 5zel olarak tasarlanmus bir sistemdir. Ozellikle sert ve sikistiribmus

malzemelerin verimlilifini artirmak icin herhangi bir hidrolik pompa ile kullanilabilir.
Baslica Ozellikler:

o Degistirilebilir sert digler sayesinde asinma pargalarimin maliyetini azaltacak
sekilde tasarlanmis kesici kafa.

s Kanstinc ile birlestirilmis kesici kafa, pompa emisinde tikanmay dnler.

4.9.11 Secilecek camur pompalarina ait tiim kritik yedek parcalar piyasada kolay temin
edilebilir pitelikte olacaktir.

Bu dokimann hazirlama, kontrol ve onay asamalarn QDMS ' de gergeklegtirilmistir.
SB11-02/090719 Print editmis hali kontrolsiz kopyadr.
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4.9.13
4.9.14
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4.9.16

4.9.17

4.9.18
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Yuklemm Pompa {ireticisi veya temsilcisi tarafindan minimum a$agldak1 yedek

parcalarin diizenli olarak temin edilebilmesi saglanacaktir:

+ Asinma plakalan,

« Cark (impeller),

+ Salmastra ve mekanik salmastralar,
« Rulmanlar,

« Conta takumlar,

« Mil ve mil burglar,

* Kaplin elemanlari,

+ Stirticli ekipmanlar:,

+ Sensérler ve kontrol elemanlan.

YUKLENICI, pompa sistemine ait yedek parcalarn minimum 10 yil siireyle temin
edilebilecegini belgelemekle yilkimliidiir.

IDARE’nin talep etmesi halinde, kritik yedek parcalar iin tavsiye edilen yedek parga

listes] ve minimum stok Onerisi hazirlanarak teslim edilecektir.

Pompa sistemi; §zel liretim, piyasada bulunmas: zor veya uzun termin stireli ekipman

bagimblig: olusturmayacak sekilde secilecektir.

Secilecek camur pompalariin Tiirkive’de ve tercihen Istanbul’da vetkili teknik servis
organizasyonu bulunacaktir. Pompanin yartdisindan temin edilmesi ve tretict firma
tarafindan Tirkive’de dogrudan teknik servis organizasyonu bulunmamasi
durumunda; pompa sistemine ait tiim teknik servis, bakim, ariza miidahale ve yedek
parga temin hizmetleri minimum 10 yil siireyle YUKLENICI tarafindan eksiksiz
olarak saglanacag) yaziui olarak taahhiit edilecektir.

Yiiklenici tarafindan;

* Montaj destegi,

* Devreye alma hizmeti,

+ Ariza midahalesi,

* Periyodik bakum hizmetleri,

* Teknik damismanlik,

* Yedek parga destedi saglanacaktir.

YUKLENICI, pompa tireticisi veya yetkili servis firmasi ile olan yetkilendirme

iliskisini belgelemek zorundadir.
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4.9.20

4.9.21

4.9.22

4.9.23

4.9.24

4.9.25
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SB11-02/090719 Print edilmis hali kontroisiiz kopyadir.
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Camur pompast sistemi frekans kontroll stirficit (VED — Variable Frequency Drive)

sistemi ile calisacaktir. Pompa motoru dogrudan sebekeye bagh sabit devirli

¢alismayacak olup, devir kontrollii isletmeye uygun olarak tasarlanacaktir.

VFD sistemi sayesinde pompa devri ¢alisma sartlarina gbre ayarlanabilecek olacaktir.
Sistem; ¢amur yogunlugu, basma mesafesi, hat basinci, ¢caligma derinlifi ve operasyon

ihtiyacina bagh olarak farkli devirlerde gtivenli ve kararh ¢ahsabilecektir.

Pompa sistemi minimum agagidaki fonksiyonlar: saglayacaktir:
* Devir ayarli ¢alisma,

* Yumugak yol verme (soft start),

 Kalks akiminin sinirlandirilmasi,

» Enerji tiiketiminin optimize edilmest,

* Debi kontrolii,

» Basing kontroli,

+ Hat yiikiine gbre calista optimizasyonu,

» Mekanik darbe ve yiiklerin azaltilmasi,

« Ani viik degisimlerinde sistem korumasi.

Pompa sistemi dzellikle diistik yogunluklu camur, yliksek yogunluklu camur, uzun
basma hatt1 ve farkli ¢alisma derinliklerinde sabit performans saglayabilecek sekilde

devir kontrollit ¢alisacaktir.

Sabit devirli galisma sistemi kabul edilmeyecektir. YUKLENICI tarafindan segilecek

pompa, motor ve siirlicti sistemi birbirlerivle tam uyumlu olacaktir.

VFD sistemi minimum agagidaki koruma fonksiyonlarina sahip olacaktir:
» Asirt akim korumasi,

+ Asinl yiik korumas,

» Faz hatasi korumasi,

* Diisiik/yiiksek voltaj korumasi,

* Motor asunt sicaklik korumasi,

» Ki1sa devre korumas,

» Ani yiiklenme korumast,

» Kuru ¢alisma korumas: (uygun sensor sistemi ile).

Pompanin asir1 akim ¢ekmesi, sikismasi, ani yiklenmesi veya mekanik zorlanma

olugmasi durumunda sistem pompay: otomatik olarak durdurabilecek ve kullaniciy:
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 alarm ile bilgilendirecektir.

4.9.26

4.9.27

4.9.28

4.10

4.10.1

4.10.2

Bu dokiimanin hazirlama, kontrol ve onay asamalart QDM de gergeklestiriimigtir.
SB11-02/090719 Print edilmis hali kontrolsiiz kopyadir.

VFD sistemi deniz tipi agir hizmet kullammma uygun olacak, harmonik etkileri

minimize edecek ve jeneratdr sistemi ile tam uyumlu ¢ahisacaktir.

Pompa siirlicii sistemi tizerinden minimum asagidaki parametreler kullanici tarafindan
1zlenebilecektir:

* Motor devri (RPM),

* Motor akim,

* Motor giicii,

* Calisma frekansi,

» Hat basmel,

» Alarm durumlari,

» Calisma saatleri.

VFD sistemi ve ilgili elektrik altyapismin tiim mithendislik hesaplari YUKLENICI
tarafindan yapilacak olup jeneratdr kapasitesi, ilk kalkis akumi ve tam ylik ¢alisma

senaryolar1 bu hesaplara gore belirlenecektir.
JENERATOR SISTEMI

Duba lizerinde bulunan tiim elektrikli sistemlerin enerji thtiyacini karsilamak amactyla

deniz tipi dizel jeneratdr sistemi bulunacaktir.

Jeneratdr sistemi;

+ Camur pompast,

* VFD siiriicii sistemi,

« Kreyn iizerinde gezer porapa tagima sisterni,
*» Halat rgatlar,

» Hidrolik sistemler,

» Aydinlatma sistemleri,

* Projektorler,

* Yasam mahalli sistemleri,

+ Klima ve havalandirma sisterleri,
« Haberlesme sistemleri,

« Seyir ve emniyet ekipmanlart,

« Akii sarj sistemleri,

+ Yardime: elektrik sistemleri
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dahil olmak tizere duba tizerindeki tiim elektrik yiitklerini kesintisiz ve giivenli sekilde
besleyebilecek kapasitede olacaktir.

JeneratOr sistemi stirekli afar hizmet tipi calismaya uygun olacak ve tam yiik altinda

kesintisiz ¢calisabilecek sekilde secilecekdtir.

Jenerator kapasitesi, YUKLENICI tarafindan yapilacak detayl: mithendislik hesaplar:
sonucunda belirlenecek olup, tiim elektrik tiiketicilerini es zamanli olarak
besleyebilecek kapasitede ve hesaplanan toplam giic ihtivacinin en az %20 {izerinde

vedek giice sahip olacaktir.

Kapasite hesabinda minimum asagidaki kriterler dikkate almacaktir:
* Pompa motorunun tam yitk akimi,

» VED stiriicit kayiplari,

« Ik kalkas yiikleri,

* Ving sistemi yiikler,

+ Hidrolik sistem yiikleri,

» Halat 1rgat yiikleri,

« Stirekli ¢alisma yikleri,

» Yardime1 sistem yiikleri,

* Gece calisma aydinlatmalart,

* Emmniyet ve alarm sistemleri,

» Es zamanli ¢alisma senaryolari,

+ Gelecekte olusabilecek ilave yiik paylary,

+ Minimum %20 emniyet kapasitesi.

Pompa, ving, hidrolik sistemler ve diger ekipmanlarin es zamanli calismas: sirasinda

jeneratoriin kararls gerilim ve frekans firetmesi zorunludur.

Tiim yiik hesaplar, kisa devre analizleri, kalkis senaryolari ve enerji kalite hesaplar:
YUKLENICT tarafindan hazirlanarak IDARE’ve sunulacaktir.

Jeneratdr sistemi gece calisma operasyonlarina uygun sessiz tip kabinli olarak

secilecektir.

Jenerator kabini; Ses izolasyonlu, Titresim soniimleyicili, Deniz ortamma dayanikls,

Korozyona dayamkli, Agir hizmet tip olacaktar.

4.10.10Egzoz sistemi susturuculu tip olacak ve gece ¢alisma sartlarinda ¢evreye inimum

Bu dokittnania hazirilama, kontrol ve onay asamalan QDMS’ de gergeklestivitmigtir.
$B11-02/4090719 Print edilmis hali kentrolsiiz kopyadr,
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' gurultu verecek sekilde tasarlanacaktzr.
4.10.11Jeneratdr titresimlerinin duba konstritksiyonuna minimxam seviyede iletilmesi

amaciyla uygun titresim 1zolatorler kullanilacaktir.

4.10.12YUKLENICI, jeneratoriin gece calismasina uygun diisiik giirtiltii seviyesinde

61dugunu teknik katalog ve liretici verileri ile belgelemek zorundadir.

4.10.13Kullanilacak jeneratdr sistemi;
* Uluslararasi kabul gérmiis tiretici markalardan secilecek,
* Deniz tipi agwr hizmet kullammina uygun olacak,
» Stirekli calisma (prime power) sartlarina uygun olacak,

+ Endiistriyel kalite seviyesinde olacaktir.

4.10.14 Distik kalite, servis altyapisi yetersiz, endiistrivel dayanimi bulunmayan veya

piyasada glivenilirligi kabul gérmemis {irlinler kabul edilmevecektir.

4.10.15 IDARE gerekli gdrmesi halinde dnerilen jeneratdr markasin: teknik vetersizlik veya
kalite gerekgesiyle reddetme hakkina sahip olacaktir.

4.10.16 YUKLENICI tarafindan 6nerilecek jeneratér markas: igin minimum asagidaki
kriterler aranacaktir:
* Uluslararasi kalite sertifikalarina sahip olmasi,
*» Denizcilik veya agir hizmet uygulamalarinda referanslarmin bulunmasi,
» Tirkiye’de vaygin servis ag1 bulunmasi,
* Yedek parca stirekliliginin bulunmas:,

 Uzun stireli agir yiik isletmesine uygun olmasi.

4.10.17 Secilecek jeneratére ait tiim kritik vedek parcalar piyasada kolay bulunabilir
olacakfir.

4.10.18 Minimum agafidaki ekipmanlarin yedek pargalar: diizenli temin edilebilir olacaktir:
* Filtreler,
* Enjektorler,
*» Kayislar,
» Sensorler,
« Elektronik kontrol modiilleri,
» Alternatdr pargalari,

» Mars sistermni ekipmanlari,

By dokimann hazirlama, kontrol ve anay asamalars QDMS de gerceklestirilmistir.
SE11-02/090719 Print edilmis hali kontrolsiz kopyadir.
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« Sogutma sisterni ekipmanian,
» Voltaj regiilatorleri,

» Akt sarj sistemleri.

4.10.19 YUKLENICI, jenerator sistemine ait yedek parcalarin minimum 10 yil stireyle temin

edilebilecegini belgelemek zorundadar.

4.10.20 IDARE gerekli gdrmesi halinde kritik vedek parga listesi ve dnerilen minimum stok

listesi isteyecektir.

4.10.21 Segilecek jeneratdr markasimun Tiirkiye’de ve tercihen Istanbul’da vetkili teknik

servis organizasyonu bulunacaktir.

4.10.22 Jeneratdr sisteminin kapasite yeterliligi, yik tasuma kabiliyeti, enerji kalitesi, VFD
uyumlulugu, sirekli ¢alisma performans: ve tiim elektrik sistemleri ile uyumu

tamamen YUKLENICI sorumlulugunda olacaktir.

4.10.23Asazdaki durumlardan dogabilecek tiim teknik ve mali sorumluluk YUKLENICI'ye
ait olacaktir:
* Yetersiz jeneratdr kapasitesi,
» Asint yiiklenme problemleri,
* Gerilim distima,
» Frekans kararsizhif,
* VFD uyumsuzlugu,
» Ttk kalkis problemleri,
* Yetersiz kisa devre dayammu,
* Asin ses ve titregim,

» Elektrik sistem kararsizhiklari.

4.10.24 IDARE onay1 alinmus olmast YOKLENICI nin teknik sorumlulugunu ortadan
kaldurmaz.

411 YASAM MAHALLI VE KULLANICI KABINI

4.11.1 Duba tizerinde en az 2 operatdriin aym1 anda vardiya tutabilecegi, glivenli, ergonomik

ve siirekli caligmasina uygun yasam mahalli/kullanict kabini bulunacaktir.

4.11.2 Yasam mahalli; dubanm diger gemilere, servis teknelerine veya rihtima yanasmasi
sirasinda  olugabilecek  darbe ve carpmalardan  etkilenmeyecek  sekilde

konumlandmlacaktir.

18/36
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* Deniz sartlarina dayamkli,

» Titresim ve darbeye dayanikli,

* [s1 ve ses izolasyonlu,

* Gece ve giindliz operasyonlarina uygun,

* Uzun stireli calisma sartlarma uygun olarak tasarlanacaktir.

4.11.3 Yasam mahalli aym zamanda dubanin kumanda ve operasyon merkezi olarak
kullanilacaktir.

4.11.4 Tum yasam mahalli yerlesimi, gbrits agtlari, ekipman konumlar: ve ergonomik diizen
YUKLENICT tarafindan projelendirilerek IDARE onayina sunulacaktir.

4.11.5 Duba lizerindeki tiim sistemlerin kontrol ve izlenmesi amaciyla yasam mabhalli

icerisinde kullanici kontrol konsolu bulunacaktir.

4.11.6 Kullamc1 konsolu ergonomik yapida olacak ve operatdriin tiim operasyonu tek

noktadan glivenli sekilde yonetebilmesine uygun olarak tasarlanacaktir.

4.11.7 Konsol lizerinden minimum asagidaki sistemlerin izlenmesi ve kontrolii saglanacaktir:
* Camur pompasi kontrolii,
* Pompa devir kontrolii (VFD kontrolii),
* Pompa calisma alarmlari,
* Pompa motor akimu,
* Pompa basing bilgileri,
+ Pompa ¢alisma frekansi,
» Jeneratdr ¢aligma parametrelerd,
* JeneratOr yik durumu,
* Yakat seviyesi,
* Halat hirgat kontrolleri,
» Aydinlatma sistemi kontrolleri,
+ Alarm sistemi,
* Acil stop sistemi,
+ Akii ve sarj sistemi bilgileri,
* Elektrik dagitim sistemi bilgileri.
4.11.8 Operasyon paneli {izerinde minimum asagidaki gostergeler bulunacaktir:

= Voltmetre,

19/ 36
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'+ Ampermetre,
+ Frekans gostergesi,
* Basing gostergelen,
+ Alarm lambalari,
+ Calisma saati gbstergeleri,
* Motor sicaklik gostergelert,
« Yakit seviye gostergeleri.

4.11.9 Kullanic: konsolu deniz tipi agir hizmet kullamimina uygun olacak ve titresimden

etkilenmeyecek sekilde sabitlenecektir.

4.11.10Yagam mahallinde minimum asagidaki donammlar bulunacaktir:

o * Operatdr koltugu,

» Elektrik prizleri,

» [¢ aydinlatma sistemi,

+ Klima sistenu

* Yangin sondiirlicii,

+ Acil durum aydinlatmasi,

s Lavabo,

e Tuvalet,

» Temiz su tesisats,
4.11.11Ttm i¢ donanmimlar deniz tipi agir hizmet kullanimina uygun olacaktir.

4.11.12Yasam mabhalli icerisinde operattr konforunun saglanmasi amaciyla gerekli izolasyon

uygulamalar: yapilacaktsr.
4.11.13Yasam mahalline girig ¢ikisi saglayacak en az 1 adet kap bulunacaktar.

4.11.14Yasam mahallinde operasyon goriisiini saglayacak yeterl: sayida pencere
bulunacaktir.

4.11.15Camlar;
*Temperli termal cam,
* Deniz tipi agir hizmet kullanimina uygun,
» UV iginlarin: gegirmeyen,
* Minimum %735 seffaflik oranina sahip,
* Su tutmayan lamine tipte olacaktir. %%
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o 41116Sancak Ve 1skele taraﬂarmda a(;zhr kapa.mr havalénalrma camlan bulunacaktir.

4.11.17Kumanda mahallindeki n ve yan camlar air deniz hizmet tipi cam silecekleri ile

donatilacaktir.

4.11.18Yagam mahalli izerinden kontrol edilebilen harici ¢aligma aydinlatmalar
bulunacaktir.

4.11.19Aydinlatma sistemi minimum agagidaki bdigeleri kapsayacaktir:
* Pompa caligma bolgesi,
* Gezer ving alam,
* Halat irgat bolgeleri,
-« Giiverte yliriiyiis yollari,

+ Baglama alanlar1.

4.11.20Tim projektdr ve aydinlatmalar gece ¢alisma operasyonlarina uygun vitksek verimli
LED tip olacaktir.

4.11.21Yagsam mahallinin ergonomisi, gorits yeterliligi, operasyon glivenligi, elektrik
sisterleri, kontrol sistemleri ve kullanici glivenligi ile ilgili tim teknik sorumluluk
YUKLENICI’ve ait olacaktr.

4.11.22IDARE onay1 alinmis olmast YOKLENICI nin teknik soramlulugunu ortadan
kaldirmayacaktir.

4.12 HALAT IRGAT SISTEMI

- 4.12.1 Katamaran tip ¢amur tarama dubast {izerinde ¢alisma operasyonlarinin giivenli sekilde
yiriitiilmesi amaciyla dubanin dort kosesinde yeterli kapasiteye sahip halat wgat

sistemleri bulunacaktir.

4.12.2 Halat wgat sistemleri; Agw hizmet tipi, Stirekli calisma sartlarma uygun, Deniz
ortaminda ¢aligmaya elverisli, Korozyona dayanikh, Uzun émiirlii, Bakim erisimleri

kolay, Operasyon giivenligi yiiksek sekilde projelendirilecek ve imal edilecektir.

4.12.3 Irgat sistemlerinin se¢iminden, kapasite hesaplarindan, konstriiksiyon dayammindan ve

calisma performansindan tamamen YUKLENICI sorumlu olacaktir.

4.12.4 Duba, calisma sahasinda deniz tabanina yerlestirilecek tonoz sistemlerine baglanarak
calisacaktir.

4.12.5 Halat irgatlar;; Tonozlara baglanan halatlar izerinde kontrollli manevra yapilmasini,

RBu dokiimann hazirlama, kontrol ve onay agamalarr QDME  de gergcklegtirtlmigtir,
SB11-02/0%0719 Print edilmis hali kontrolsiiz kopyadar,
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" Dubanin ¢ qahgma sahasinda hassas sekzlde konunﬂéndmlmasmz Camur pompasuun
caligma alani icerisinde yonlendiriimesini, Operasyon sirasinda dubanin sabitlenmesini

saglayacak sekilde dizayn edilecektir.
4.12.6 Irgat sistemleri caligma esnasinda siirekli yiik altinda calismaya uygun olacaktir.

4.12.7 Halatrgatlarinin ¢cekme kapasitesi; Duba agudigs, Calisma sirasinda olusabilecek akinti
viikleri, Riizgér yiikleri, Halat gerilmeleri, Operasyonel dinamik ytkler, Pompa ¢alisma
kuvvetleri dikkate almarak YUKLENICI tarafindan hesaplanacaktir.

4.12.8 Tiim kapasite ve dayamum hesaplarindan YUKLENICI sorumludur.

4.12.9 Halat wrgatlar, tonozlara baglanan halatlarin gelis ac¢ilarima uygun sekilde ¢alisabilecek
vapida olacaktir.

4.12.10 Bu kapsamda; Irgatlarin halat gelig yoniine gére ag1 ayan yapilabilir olacaktir.

4.12.11 Halatin farkli acilardan gelmesi durumunda halatta asinma, slirtlinme veya sarim

bozuklugu olusmayacakiir.
4.12.12 Ayarlanabilir sistem agir hizmet tipi mekanik konstriiksivona sahip olacaktir.
4.12.13 Ayvar mekanizmasi ¢alisma sirasinda emniyetli sekilde kilitlenebilir olacaktir.
4.12.14 Sistem deniz ortaminda paslanmaya ve zor ¢caligma sartlarina dayanikli olacaktir.

4.12.15 Irgat ag1 ayar sisteminin tiim konstrilksiyon ve dayamum hesaplarr YUKLENICI
tarafindan yapilacaktir.

4.12.16 Her halat wgatinim 6n kisminda halatin diizglin sarlmasm saglayacak yonlendirici

makara sistemi bulunacaktir.

4.12.17 Makara sistemi; Halatin tambura diizgiin sarilmasini saglayacak, Halatin {ist {iste
binmesini Onleyecek, Halat asmnmasiu azaltacak, Operasyon giivenliini artiracak

sekilde tasarlanacaktir.

4.12.18 Yénlendirme makaralart; Agir hizmet tipi rulmanh, Deniz tipi, Korozyona dayanikls,

Asmmaya dayamkl: ¢elik malzemeden imal edilecektir.
4.12.19 Makara vataklar: bakim yapilabilir tipte olacaktir.
4.12.20 Irgat tamburlari kullanilacak halat capma uygun Slgiilerde olacaktir.
4.12.21 Tamburlar; Halat deformasyonuna neden olmayacak ¢apta, Dengeli sarim saglayacak

yapida, Afir hizmet tipi ¢elik konstritksiyonda, Korozyona dayanikhi olarak imal

22/36
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4.12.22 Tambur kapasitesi ¢alisma sahasinda kullanilacak halat uzunluklarina uygun olacaktir.
4.12.23Her bir irgatta halat operasyonu i¢in birer fenerlik olacaktir.

4.12.24 Halat irgatlar; Elektrik tahrikli olarak se¢ilecektir.

4.12.25 Tahrik sistenm seciminde; Stiwekli calisma sartlan, Kalkis yitkleri, Dinanik yitk
degisimleri, Deniz sartlari, Enerji verimliligi, Bakim kolaylig: dikkate ahnacaktir.

4,12.26 Tiim motorlar ve gii¢ aktarma elemanlar1 agir hizmet tipi olacaktir.

4.12.27 Halat 1rgatlan yasam mahallinde yer alacak kullamci konsolundan kumanda
edilebilecektir. '

4.12.28Irgatlar bir birinden bagimsiz olarak calisacaktir.

4,12.29 Sistem operatdriin giivenli kullanim saglayabilecegi ergonomide olacaktir.
4.12.30 Irgat sistemlerinde minimum asagidaki emniyet donanimlarn bulunacaktir:

Asin ylik korumasi,

Acil stop sistemi,
Mekanik kilitleme sistemu,
Fren sistemi,

Asirt gerilim korumast,
Motor sicaklik korumasi.

" & 2 0 D

4.12.31Sistemler operattr giivenligi esas almarak projelendirilecektir.

4.12.32[rgat sisteminde kullamlacak tim ekipmanlar; Deniz tipi, Tuzlu suya dayanikls,
Korozyona karsi korumali, Agir hizmet sartlarina uygun olacaktir.

4.12.33Ttm metal yiizeylerde uygun boya ve kaplama sistemi uygulanacaktir.

4.12.34Halat 1rgat sistemleri teslim Sncesinde agagidaki testlere tabi tutulacaktr:

Bosta ¢aligma testi,

Tam yiik ¢alisma testi,
Halat sarim testi,

Fren testi,

Acil stop testi,

Stirekli ¢alisma testi,

Ag1 ayar mekanizmast testi,
Yiénlendirme makarasi testi.

e & & 2 2 9 0 0

4.12.35Testler IDARE gozetiminde gergeklestirilecek olup tiim sonuglar raporlanacaktir.

413 KREYN (PERGEL VINC) SISTEMi

4.13.1 Camur pompasimn denize indirilmesi, ¢aligma derinliginde isletilmest, bakim ve
temizlik islemlerinin yapilabilmesi amaciyla katamaran dubanin 6n orta kisminda
konumlandinimis kreyn sistemi(pergel ving) bulunacaktir.

;
d
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" "4.13.2 Sistem agr hizmet tipi, stirekli galisma kogullarma uygun ve deniz ortaminda
calisabilecek sekilde projelendirilecektir.
4.13.3 Kreyn sistemi katamaran dubanin orta 6n béliimiinde konumlandirilacaktir.

Yerlesim;
» Dubanin stabilitesini bozmayacak,
» Pompanimn giivenli sekilde denize indirilebilmesini saglayacak,
« Calisma sirasinda olusacak dinamik yiikleri karsilayabilecek,
« Operasyon goriisiinil engellemeyecek

sekilde dizayn edilecektir.

4.13.4 Kreyn temel baglantilart ve tagiyic1 konstritksiyon yiiklenici tarafindan miihendislik
hesaplar ile projelendirilecektir.

4.13.5 Kreyn minimum 5 metre bom uzunluguna sahip olacaktir.

4.13.6 Bom yapisi pompa agirligy, deniz sartlar: ve gahisma yiikleri dikkate ahinarak

’\ boyutlandirilacaktir.
4.13.7 Pompa kreyn izerinde galisan gezer kaldirma sistemi ile tagmacaktr.
Sistem;
» Pompay1 giivenli sekilde kaldirabilecek,
« Kontrollii inig-kalkis saglayabilecek,
« Sallanmayi minimize edecek,
+ Bakim operasyonlarina uygun
olacakfir.
4.13.8 Pompa tasima sistemi 5 metrede yaklasik 4-5 ton pompa agirlifini tasiyabilecek giic
ve yapida olacaktir.
Kreyn sistemi;
—~ + Enaz 4 ton yliikll en az 5 metre calisma yarigapmda emniyetli sekilde kaldirabilecek

kapasitede olacaktir.
« Pompay: giiverte seviyesinden minimum 1,5 metre yukan kaldirabilecek,
+ Pompayt minimum 10 metre deniz derinlifine indirebilecek

kapasitede olacaktir.

Kaldirma sistemi;

« Deniz tipi ving halati,
e Agir hizmet makaralari,
« Emniyet kilitleri,

4.13.9 Limit switch sistemieri
ile donatilacaktir.

4.13.10Gezer tagima sistemi pompay: yatay eksende minimum 5 metre ileri-geri hareket
ettirebilecektir.

Sistem;

Bu dokiimanm hazirlama, kontrol ve onay agamalar: QDMS’ de gergeklestiriimistir.
SBE11-02/090719 Print edilmig hali kontrolsiiz kopyadr,
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e Kontroilu hareket saglayacak

« Titresim ve salimmi minimize edecek,
» Hassas konumlandirmaya uygun olacaktir.

4.13.11Kreyn sistemi, bom yapisi, tasiyic: konstritksiyonlar, ray sistemi, baglantilar ve temel
saclari;

Statik yikler,

Dinamik yiikler,

Pompa kaldirma yiikleri,

Deniz hareketleri,

Calisma sirasinda olusabilecek ani yiiklemeler
dikkate alinarak hesaplanacaktir.

4.13.12Tiim mithendislik hesaplan yiiklenici tarafindan hazirdanacaktir.
4,13.13Kreyn sistemi minimum 180° doniis kabiliyetine sahip olacaktir.

Doniis sistemi;

» Kontrollii ve hassas hareket saglayabilecek,

o Calisma sirasida pompanin giivenli sekilde konumlandiriimasina imkan verecek,
s Deniz sartlaninda olusabilecek yiikler altinda stabil ¢alisabilecek,

« Agir hizmet tipi rulman ve doniis mekanizmasina sahip olacaktir.

Kreyn doniis hareketi;

« Elektrikli tahrik sistemi
ile saglanacaktir.

Sistem tizerinde;

o Doniis limit sistemi,

» Mekanik kilitleme sistemi,

« Acil durdurma sistemi
bulunacaktir.

4.13.14Kreynin 180° doniis hareketi sirasinda olusacak;

Stabilite etkileri,

Dinamik yiikler,

Burulma kuvvetleri,

Yapisal gerilmeler

yiiklenici tarafindan hesaplanacak ve emniyetli ¢alisma sartlan saglanacaktir.

4.13.15Pompa, katamaran gévdeleri arasinda bulunan araliktan da deniz dibine indirilecektir.

Bu aralik kapakli sistem olarak tasarlanacaktir.
4.13.16 Pompa caligma sirasmnda kapaklar agik olacakisr.

4,13.17 Pompa kullanilmadiginda;

RS
Bu dokilmann hazirlama, kontrel ve onay agamatan QDMS’de gergeklestinilmistir, %4 i
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~» Pompa giiverte seviyesinin tizerine kaldinlacak,

e Kapaklar kapatilacak,
e Pompa kapali kapak sistemi tizerine birakilacaktir.

4.13.18 Kapak sistemi ve tasiyict konstritksiyon;

e FEnaz 4 ton pompa agirlifmu tasiyabilecek,
e Dinamik yiik etkilerine dayanikhi,
¢ AZir hizmet tipi

olacaktir.

4.13.19 Kapak sistemi ve baglant: elemanlarinin tiim dayamm hesaplan yliklenici tarafindan
yvapilacaktir.

— 4.13.20 Kreyn sistemi teslim Oncesinde; Yiik testi, Tam kapasite kaldirma testi, Ileri-geri
hareket testi, Acil stop testi, Limit switch testi, Stirekli caligma testi gibi testlere tabi
tutulacaktir.

4,13.21 Kreyn sisteminin;

Pompay: giivenli sekilde tagtyamamast,
Belirtilen kaldirma yiiksekligini saglayamamasi,
Pompay: minimum 10 metre derinlife glivenli sekilde indirememesi,
Pompay1 istenilen eksende hareket ettirememesi,
Gliverte disina gitvenli erisim saglayamamast,
Caligma sirasinda deformasyon olugmasi,
Titresim olugturmast,

Stabilite problemi yaratmasi,

Emniyet riskleri olusturmasi,

Yapisal yetersizlik gbstermesi,

Yetersiz ckipman se¢imi,

Hatal: miihendishik hesaplat

gibi tiim teknik vetersizliklerden YUKLENICI sorumlu olacaktir.

4.13.22 IDARE tarafindan verilen proje ve imalat onaylan YUKLENICI'nin teknik ve
mithendislik sorumlulugunu ortadan kaldirmayacaktir.

4.14 SABITLEME AYAKLARI (SPUD) SISTEMI

4.14.1 Duba {tizerinde gerceklestirilecek calismalar sirasinda platformun sabitlenmesini
saglamak amaciyla, platform/dubanin ki¢ tarafinda iskele ve sancak bordalarninda birer
adet olmak fizere toplam 2 adet hidrolik kontrollii sabitleme ayag: (Spud Sistemi)
kurulabilecek sekilde imalat yapilacaktir. Spud sistemlerinin ilerleyen asamalarda

montajina imkan verecek tiim yapisal baglanti noktalari, takviye elemanlari ve montaj
. J

Bu dokimanin hazirlama, kontro! ve onay asamalar: QDMS’ de gerceklestirilmigtir,
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4.15

4.15.1

4.16

4.16.1

4.16.2

4.16.3

4.16.4
4.16.5

4.16.6

4.16.7

4.16.8

4.16.9

4.17

4.17.1

CAMUR TARAMA PLATFORMU/DUBASI
ALIM ISTTEKNIK SARTNAMESI

DIREK

Miyar giiverte izerinde altiminyum konstritksivondan katlanabilir bir direk olacaktir.
Direk {izerinde flama sereni, makaras: ve salvosu, halat ¢ekme tertibati, giz gubugu,
demir feneri, silyon feneri, ¢akar fener ve riizgirgiilii olacaktir. Yiiklenici tarafindan

dizayn edilen direk aranjmam Idare’nin onayina sunulacaktir.
BOYA

Platform/Duba harici ve dahili boyas: i¢in boyamn cinsi, kat sayisi, kuru-yas film
kalinligs, tatbik sekli, rengi, yiizey hazirligini icerir boya plam boya tireticisi tavsiveleri
dogrultusunda hazirlanarak Idare’ ye onaylatilacaktir. Renk secimi Idare’nin

tavsiyelerine uygun olarak yapilacaktir.
Giivertede tamamen kaymaz (anti skid) boya kullamlacaktir.

Boya ve kullaniacak macun markalar: International, Jotun, Hempel veya muadili
olacaktir.

Teknenin su alti boyas i¢in darbe dayamm yiiksek silikon esash boya kullantlacaktir.
Boya konusunda IMO MPEC Resolution A.895 kurallar dikkate almacaktir.

Boya firmasi, proje stiresince bova enspektérlerinden kurulu teknik servis ekibiyle boya
uygulamast konusunda teknik damsmanhik hizmeti verecek ve uygulama bu Sneriler

dogrultusunda olacaktir,

Boyamaya gecmeden once yiizey tozdan, kirden, vagdan arindirilacak ve yiizey
plrtizlendirilmest i¢cin kum raspasina gerek duyulmas: halinde demir partikiil

igermeyen olivin esasli kum kullamlacaktir.

Makine, yardimcr makine vs. gibi techizatin montajdan sonra bozulmaya ugranus

bolgelerde yapilacak boyanin rengi ve kalitest orijinali gibi olacaktir.

Su alt1 boya kalmhgi; Tekne hizi, ¢alisma stiresi (aylik), seyir bolgesi dikkate alinarak
24 aylik performansa uygun olarak hesaplanacaktir.

KATODIK KORUMA

YUKLENICI platform/duba tizerinde galvanik korozyon, basibos elektrik kagagindan

...,

‘E\ .
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- (stray current) oiusabﬂecek mubtelif korozyoniara kargt ilgili sistemlerle onlem almak

4.17.2

4.17.3

4.17.4

4.18

4.18.1
4.18.2
4.18.3
4.18.4

4.18.5

4.18.6

4.18.7

4.18.8

4.18.9

4.19

4.19.1

Bu dokiimamn hazirlama, kontrol ve onay agamalan QDMS de gergeklegtivilmigtic.
§R11-02/090719 Print edilmis hali kontroisiiz kopyadir,

zorundadsr.

Platform/duba ic¢in 2 yil dayamkli celik indiyum anotlu katodik koruma plam

hazirlanacak ve uygulanacaktir.

Tutyalar platform/duba blinyesine gbmme ve sokiiliir takilabilir (saplama, crvata)

tarzda monte edilecektir.

Insa esnasinda yiiklenici tarafindan hazirlanacak tutya plani Idare’ye sunulacaktir ve bu

plan kapsamunda tekne uygun miktarda tutya ile donatilacaktir.

YAKIT SISTEMI

Platform/dubada ¢aligma srasmda uygun yakit depolama tanki/tanklar bulunacaktir.
Yakit deposu duba gévde yapisi ile biitiinlesik sekilde tasarlanacaktir.

Yakit tanklarinun giiverteden doldurulabilmest icin gerekli diizenek saglanacaktir.
Tanklarda maniiel ve elektronik vakit seviye géstergeleri bulunacaktir.

Tank kapasitesi, dubamn calisma profili dikkate alinarak minimum 1 haftalik kesintisiz
operasyon ihtiyacini karstlayacak sekilde hesaplanacaktir.

Yag ve yakit borulant paslanmaz ¢elik olacaktir. Sistemde servis tanks ile Jenerator

arasinda dubleks yakit filtresi ve su tutucu filtre olacaktir.

Tiim tanklara, onayh bovutlarda ve paslanmaz ¢elik civata ve somunlarla sabitlenmig

su gecirmez bir kapakia kapatilmis bir menhol aracilignyla erisilebilmelidir.

Giiverteden doldurma ve hava firar devreleri altina uygun biyiiklikte tagint1 tavas: ve

dreyn devresi yapilacaktir.

Yakit tanklar1 hava firar bashiklar: alev tutuculu tip olacaktir. Yakat servis tanklarindan
jenerattr besleme hatt tizerinde gerektiginde kullanilmak lizere manuel olarak ¢alisan

el pompasi bulunacaktir.
TATLI SU DEVRESI

Platform/dubada bir (1) adet en az 1,5 metrekiip kapasiteli tath su tank: bulunacaktir,
Gtiverte iizerinde uygun alanda konumlandiridmis bir (1) adet yikama muslugu
bulunacaktir. Soz konusu yikama musluguna tath suyun iletilmesi amaciyla tanksiz
olarak kullamlacak bir (1) adet hidromatli pompa bulunacaktir.
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4.20.1 Platform/Duba igerisinde elektrik sistemi enerji verimliligi itkesiyle se¢ilecektir

4.20.2 24 V DC Tablo, 24 V DC ihtiyaglar ile 24 V aydinlatma ihtiyacin karsilamak iizere
24 V DC tablosu yapilacaktir. Bu tablo redrestr/akit yardimi ile kesintisiz
beslenecektir. Cikiglar otomatik kesicilerle yapilacaktir. Tabloda, 24 VoIt
aydinlatmalar gerektiginde devreye almak i¢in maniiel kumanda tertibati olacaktir.
Tablo +/- kutuplarin arz kagak durumumu monitdr edecek cihaz ile donatilacaktir.

Ayrica 24 V DC ampermetre ve voltmetre bulunacaktir,

4.20.3 Tiim panolar izolasyonlu ve su gegirmez nitelikte olup bakir topraklama baralarn ile

duba biinyesinden izole olacaktir.

4.20.4 Sarj dagiticisi, redresdr ve diger clektrik sistemi ana bilesenleri; Victron veya

Mastervolt marka olacaktir

4.20.5 Aydinlatma Sistemi Yagam yerleri, acik giivertede normal aydinlatma armatiirleri deniz
tipi fliloresan yangina mukavim ve su gecirmez tipte olacaktir. Armatiirlerin IP siruflar:

kullanzm yerine uygun olacaktir.

4.20.6 Aydinlatma devreleri izerindeki lokal agma/kapama diigmeleri cift kutuplu olacaktr.
Harici aydinlatmaya koprii tistiinden kumanda edilecektir. Bu amagla harigteki tiim
aydmlatmalarla ilgili panel koprii {istine konacaktir. Koprii tistii i¢ aydinlatmalar
reostal1 (dimmer) anahtar olacaktir.

4.20.7 Aydinlatma sistemi enerji verimli ancak afir hizmete uygun ve su gecirmez (splash)
led olarak kullamilabilir

421 PROJEKTOR

4.21.1 Platform/Dubamn gece ¢alismast esnasinda kendi etrafindaki c¢alisma alamm
avdinlatacak sekilde koprii tistiinlin dort bir kosesini saracak sekilde led bar aydinlatma

sistemi olacak.
422 DUDUK
4.22.1 Teknede Tiirk Bayrak Devleti kurallarina uygun 1 adet ditditk bulunacaktir.
423 AISKLASB

4.23.1 Cihaz, otomatik tamumlama sisterni haberlesmesine uygun ve geminin yapildift
Klas B tipi

By,

tarihteki IMO, IEC, ITU, ulusal kural ve yonetmeliklerine uygun AIS

/1
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" olacaktir. AIS Cihazt dubada bulunan bu sarthamede belirtilen kendisi ile istirakli he
tiirlii seyir cihazlariyla cahisacak sekilde uyumlu olacak ve gerekli baglantilar yapilmus,

caligir vaziyette teslim edilecektir. Cihaz, min. 6 satich (text display modunda), grafik
modlu LCD ekranli olacaktir.

424 VHF

4.24.1 Cikis giicleri istege bagh olarak 1 ve 25 W secilebilen GMDSS gereklerine uygun 1
adet VHF Deniz band:i telsiz cihazi temin edilecek ve geminin seyir kumanda
mahallinden erisilebilecek sekilde yerlestirilecektir. Telsiz ikili double kanal izleme
fonksiyonlu olacaktir.

4.24.2 Platformda karadaki iletisimi saglamak amaciyla 2 adet VHF el telsizi temin
edilecektir. El telsizlerinin 6zelligi IPX7 su gegirmezlik standartlarinda 1m derinlikte
30 dk kalabilen Ozellikte olacaktir. Denize — suya diigtiifinde batmayan Ozellikte
olacaktir. “Clear Voice Boost “ giiriiltiilti ortamlarda sesi sistemini otomatik ayarlayan

sistemli olacaktir. Gerekli olan sar] standiyla birlikte teslim edilecektir.

5 TEST VE MUAYENE METODLARI

5.1 Seyir tecriibesi esnasinda kullamlacak her tiirli yag, yakit vs. masraflar Yiiklenici
tarafindan karsilanacaktir.

5.2 Malzeme, ekipman, cihaz ve sistemlerin, genel gemi insa teamiillerine gbre fabrika
(malzemenin tretildigi fabrika ve/veya tersane ) testleri, liman test ve tecriibeleri ile seyir
tecriibeleri yapilacaktrr.

5.3 Liman tecriibeleri tamamlanmadan seyir tecriibelerine ¢tkilmayacaktir.

5.4 Test ve tecriibelerden sonra kabul ve onay formlari, formda belirtilen ilgililerce imzalanmis
olarak, ti¢ niisha halinde IDARE’ ye teslim edilecektir.

6 AMBALAJLAMA ETIKETLEME VE TESLIMAT

6.1 MARKALAMA VE ETIKETLEME

6.1.1 Platform/Dubamin markalama, etiketleme, ikaz levhalan ve calistirma talimatlan

Tiirkce olacaktir. Yiklenici markalama ve etiketleme listesini Idare’ye onaylatacaktr.
Etiketlenecek olan devreler ve ekipmanlar;
- Hava Firarlar
- Doldurma Agizlari
- Kaporta ve Kapilar
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- Elektrik ve Elektronik kablolar
- Valfler
- Renklerine gbre devre akis yonleri

- Is Saglig ve Giivenligiyle alakali uyaric: levhalar. ( Can Yelegi Giy, Baret Tak, Can

simidi, Yangin Hortumu gibi)

- Tehlike/ ikaz, tamamlayict levhalar ve galigma talimatlar ait olduklar mahalle yakin
ve rahat gorillebilecek mevkilere monte edilecektir. Tehlike/ikaz ve isaret levhalart SOLAS
LSA koda uygun olacaktir.

6.2 TEKNIK DOKUMANTASYON

6.2.1 YUKLENICI; ¢amur tarama dubasmnin tasarimi, imalat:, montajs, testleri, devreye
alinmasi ve isletilmesine iliskin tiim teknik dokiimantasyonu eksiksiz olarak

hazirlayacak ve IDARE’ye teslim edecektir.

Hazirlanacak tiim dokiimanlar;

Tiirkge olacaktir,

Dijital ve basili olarak teslim edilecektir,

Giincel revizyon numarast tagtyacaktir,

Okunakl: ve mithendislik standartiarina uygun hazirlanacaktir.

6.2.2 Dubada kullanilacak tiim ekipmanlara ait asagidaki dokiimanlar teslim edilecekitir:

Teknik kataloglar,

Uriin foyleri,

Kullamm kilavuzlar,
Bakim talimatlar:,

Yedek parca listeleri,
Sertifikalar,

CE belgeleri,

Marine approval belgeleri,
Garanti belgelert,

Test raporlar.

e & 9 & 0 & & 8 b

6.2.3 FAT, HAT ve SAT testlerine ait tiim kayitlar raporlanacaktir.

Minimum agagidaki dokiimanlar hazirlanacaktir:

e [Fabrika kabul test raporlan,

31/36

Bu doktmania hazirfama, kontrol ve onay agamalart QDMS de gergeklestiriimistir,
SB11-02/090719 Print edilmis hali kontroisiiz kepyadsr.




istac CAMUR TARAMA PLATFORMU/DUBASI

ALIM IS TEKNIK SARTNAMES]

Liman kabul test raporlari,

Deniz kabul test raporlari,

Pompa performans test raporlari,
Elektrik test raporlari,

Izolasyon testleri,

Hidrolik basing testleri,

Stabilite dogrulama raporlari,

Ving yiik test raporlari,

Sabitleme ayak test raporlan,

Alarm ve emniyet sistemi test raporlart.

* e P B e e e @ B

6.2.4 Tim test raporlari ilgili taraflarca imzalanacaktir.

6.2.5 YUKLENICI asagidaki isletme ve bakim dokiimanlarini hazirlayacaktir:

Isletme prosediirleri,

Baglatma ve durdurma prosediirleri,
Giinliik bakim prosediirleri,
Periyodik bakim planlari,

Anza giderme prosediirleri,

Emniyet prosediirieri,

Acil durum prosediirleri,

Yedek parca degistirme prosediirleri.

6.2.6 Imalat siirecinde yapilan tim proje degisiklikleri revize edilerek nihai “as-built”

projeler halinde IDARE’ye teslim edilecektir.
6.2.7 IDARE onay1 alinmadan higbir revizyon uygulamaya alimmayacaktir.

6.2.8 Hazirlanan tiim teknik dokiimanlarm dogrulugu, yeterliligi, uygulanabilirligi ve
mithendislik uygunlugundan tamamen YUKLENICI sorumlu olacaktir.

6.2.9 IDARE onay;, YUKLENICI’nin teknik ve hukuki sorumlulugunu ortadan
kaldirmayacaktir.

6.3 TESLIMAT

6.3.1 Yiiklenici teslimati Hali¢ igerisinde vapacaktir. Teslimat i¢in gerekli olan nakliye
masraflart Yiiklenici tarafindan karsilanacaktir.

7 GARANTI SARTLARI

7.1 YOKLENICI; duba, tiim yapisal imalatlar, mekanik sistemler, elektrik sistemleri, hidrolik
sistemler, borulama sistemleri ve tiim ekipmanlar i¢in minimum 3 (ti¢) yil garanti
verecektir.

7.2 Garanti siiresi gecici kabul tarihinden itibaren baslayacaktir.

7.3 Asagida belirtilen ana sistemler minimum 3 yil stireyle YUKLENICI garantisinde
olacaktir:
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Camur pompasi sistemi,

Pompa elektrik motoru,

VFID siirticii sistemi,

Jeneratér sistemi,

Hidrolik gii¢ tinitesi (HPU),
Sabitleme ayaklar: (Spud sistemi),
Halat 1rgat sistemleri,

Kreyn / gezer ving sistemi,
Hidrolik sistemler,

Elektrik panolari,

Aydinlatma sistemleri,

Kontrol ve otomasyon sistemleri.

a o 8 2 2 0 3 0 o 0 0 o

7.4 Garanti siiresi boyunca olusabilecek; Imalat hatalari, Montaj hatalan, Malzeme hatalan,

Tasarim hatalari, Performans vetersizlikleri, Sistem anzalari YUKLENICI tarafindan
— higbir bedel talep edilmeksizin giderilecektir.

7.5 Arizali ekipmanlarin;Tamiri, Degisimi, S6kiim ve montaj iglemleri, Nakliye giderleri,
Teknik servis giderleri tamamen YUKLENICI sorumlulugunda olacaktir.

7.6 Garanti siiresi boyunca Pompa ve Jeneratoriin tiretici bakim prosediirlerinde belirtilen;
Yillik bakimlari, Periyodik kontrolleri, Yag ve filtre degisimleri, Ayar ve kalibrasyon
islemleri YUKLENICI tarafindan gergeklestirilecektir.

7.7 Garanti stiresi boyunca olusabilecek arizalara YUKLENICI en gec 48 saat igerisinde
teknik miidahalede bulunacaktir.

7.8 Garanti siiresi boyunca gerekli tiim bakim ve ariza yedek pargalan YUKLENICI
tarafindan temin edilecektir. Kullamlacak yedek parcalar; Orijinal, Yeni, Uretici onaylh
olacaktir.

7.9 Garanti siiresi boyunca sistemlerin isletme giivenligi, performans stirekliligi ve bakim
yeterliligi konularindaki tiim teknik sorumiuluk YUKLENICI’ye ait olacaktir.

8 EGITIM SARTLARI
8.1 Yiiklenici, sistemin isletilmesi ve kullamimina iliskin olarak Idare personeline egitim

verecektir.

8.2 Egitim esnasinda Yiiklenici;

Dubayi bizzat isletecek,

Camur tarama operasyonlarmi gerceklestirecek,
Sistem kullanimim uygulamal gosterecek,
Giinliik balam prosediirlerini anlatacak,

Ariza miidahale ydntemlerini 63retecek,
Giivenli isletme prosediirlerini aktaracaktir.

8.3 Egitim siiresi minimum 3 ay olacaktr.
8.4 Egitim sonras1 egitim alan personele sertifika verilecektir.
8.5 Egitim tamamlanmadan kesin kabul yapilmayacaktir.

9 EMNIYET /IS SAGLIGI VE GUVENLIGI SARTLARI
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9.1 Tersanede insa edilecck olan Katamaran tip camur platformu/dubast insa siireclerinde:
Yiiklenici, igin yiiriitiilmesi esnasinda kalite, cevre, is glivenligi ve is¢i saglifi yonetim
sartlarma azami riayet edecek, konu ile ilgili ylirtirlikteki standart ve 6331 Sayil Is Saglig
Guvenligi Kanunu ve ilgili yonetmelikleri ve belirtilen, ayrica belirtilmesine ihtiyag
duyulmayan tiim ISG kurallanna uyulmal ve gerektirdigi biitiin tedbirleri almahdir.
Uyulmamast halinde isin yiirittiilmesi esnasinda yapilacak tiim islemler esnasinda meydana
gelebilecek her tiirlii kaza, yangin ve kullanimindan dogabilecek hasarlardan ¢alisan
iscilerine, gemi personellerine ve 3.sahislara gelen zararlardan, galus, kurum ve
kuruluslaria ilgili dogabilecek sorunlardan Yiiklenici sorumlu olacaktir. Idareden herhangi
bir licret talep etmeyecegi gibi ilgilt kuruluglarca verilecek para cezalarimi da 8deyecektir.

9.2 Proje siiresince, Idare tarafindan Tersanede gorevlendirilen PKH, Tersane giris ve
cikislarinda uyulmas: gerekli olan is glivenligi talimatlar: / kurallar, KKD kullammi, HES
kodu sorgulamasi, Ates 6l¢limii vb. gereklilikler, yiiklenici sorumlulugundadir. Yiklenici,
1dare tarafindan gdrevlendirilen PKH personelleri hakkinda uygunsuzliuk tespit edilmesi
halinde idareye ivedilikle yazili bilgilendirme yapilmahdir. Yilklenicinin belirlemis oldugu
i saglign ve glivenligi talimatlart / kurallarina aykiri davrandifs tespit edilen PKH
personellerine ¢alisma sahasina giris izni verilmemelidir.

9.3 Proje sliresince PKH olarak géreviendirilen galisanlara, Yiklenici tarafindan her ig bast
dncest, Tersane igerisinde; mevcutta bulunan veya olabilecek tehlike veya riskler hakkinda,
bilgilendirme yapilmalidir.

9.4 Yiklenici, PKH personellerinin ¢aligma alan: igerisinde giivenli bekleyebilecegi bir alan
olusturmali, PKH tersane igerisinde giivenli alan disinda ve izinsiz alanlara girmesini,
dolagmasim engelleyecek tiim énlemleri almalidar.

9.5 Yiiklenici, ise baslamadan once, yapilan ise 6zel risk analizini yapacak veya yaptiracaktir.
Risk degerlendirmesi siirekli glincel tutulmali, gerekli diizeltme, iyilestirmeler ivedilikle
yapiimali imzah risk analizleri ise baslamadan &nce istenmesi durumunda Idare’ye teslim
edilecektir. Risk analizi olmadan ¢alisma yapilmayacaktir.

9.6 Yiiklenici, is kapsaminda gérev yapacak tiim personellerine “Cahisanlarin Is Saglig: ve
Giivenligi Egitimlerinin Usul ve Esaslarn Hakkinda Yonetmelik” kapsaminda temel is
saglif ve givenligi egitimleri aldimalidir. Ayrica, is siiresince karsilagilacak tehlikeli
durumlar hakkinda; yiiksekte ¢alisma, kapali alanda ¢alisma vb. 6zel sartlarda galisma
vapacak personellerine ilgili ise 6zgl egitimlerini aldirmalidir

9.7 Calisma sahasinda is siliresince gorevlendirilecek personellerin; “ Tehlikeli ve Cok

Tehlikeli Smmfta Yer Alan Islerde Calistimlacaklarin Mesleki

4

Egitimlerine Dair
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" Yonetmelik” kapsammda Mesleld Yeterlilik veya Mesleki egltim belgelen olmabdwr.

9.8 Yiiklenici, Katamaran tip camur platformu/dubasi yapim siiresince ¢alisma alanina giris
ve cikis amach olarak kullamlacak olan emmnivetli iskele ve diger ulasim araglarin
saglamalidir

9.9 Yiiklenici, iy kapsaminda kullanacag: tiim kalduma ve tagima ekipmanlarinin (ving vb.)
baswng¢li kaplar, yangin séndiirme sistemleri, elektrik panolari, besleme panolari, makineler,
topraklama ve kullanilacaksa paratonerler ilgili yasal sartlara uygun olarak periyodik
muayeneleri ve kontrolleri yaptirmalidir. Yiiklenici, kontrol sonucu uygunsuz olan is
ekipmanlanim yapilacak islerde asla kullamlmamalidir.

9.160  Yiklenici tarafindan tiim masraflan kendisine ait olmak lizere ¢aligma sahasi i¢inde ve
¢evresinde isgilerin ve diger sahuslarin yaralanmasini engellemek igin havuz cevresinde,
tiim gukur, bosluk, kuyu, merdiven bosluklar: ve benzeri yerlerde diismeyi engelleyecek
bariyer, korkuluk gibi koruyucu énlemleri almalidir.

9.11 Yiklenici i glivenlii uzmam ve is yeri hekiminin, ISG Katip iizerinden atama
sozlesmelerinin onayl: ve imzali bir Gregini istenmesi duramunda idareye teslim
etmelidir.

9.12  Yiklenici, ¢alisma alami igerisinde gereken yerlere “Saglik ve Gilivenlik Isaretleri
Yonetmeligine” uygun isg uyari isaretlerini ise baglamadan énce yerlestirmelidir.

9.13  Yiiklenici, ¢alisma alanlarinda olusabilecek Acil durumlarda; nleme, koruma, tahliye,
yanginla miicadele, ilk yardim, Deprem, Sabotaj, Terdr saldirilart ve benzeri konularda
uygun donamima sahip ve bu konularda egitimli yeterli sayida kisiyi gérevlendirilmeli, arag
ve gerecleri saglayarak egitim ve tatbikatlar: yaptirmah ve ekiplerin her zaman hazir
bulunmalarini saglanmali. PKH personellerine ¢alisma sahasinda olusabilecek durumlar
hakkinda bilgilendirme yapmalidir.

10 CEVRESEL SARTLAR

10.1Yiklenici, gergeklestirdigi faaliyetleri sonucu olusan kati, sivi ve gaz atiklanim Cevre
Kanunu ve bu kanuna istinaden yayimlanan hitkiimler (yonetmelikler, tebligler vb.)
dogrultusunda bertaraf etmelidir.

10.2Yiklenici, Idarenin talep ettigi tim bilgi ve belgeleri istenildiginde saglamakla
yikiimHidiir.

10.3Yiklenici, Idarede ¢alistifi siire iginde Cevre Kanunu ve bu kanuna istinaden yayiumlanan
tiim hiikiimlere (yonetmelikler, tebligler vb.) uymak zorundadir.

11 ENERJI SARTLARI

11.1YiKklenici tiretim, nakliye, sevkiyat, deneme testleri sirasindaki butiingenerji ve yakit
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12 STANDARTLAR, MEVZUAT SERTIFIKASYON

12.1STANDARTLAR, MEVZUAT

12.1.1 Denizcilik sektdriinde iilkemizde de gecerli olan IMO, STCW, LSA SOLAS,
MARPOL, COLREG, ILO, Tiirk Loydu,

12.1.2 Genel mithendislik, motor teknolojisi, hidrolik ve donatim konularinda 6l¢ii standartlar
konusunda ISO, EU, TSE, DIN, EN, SAE, ASTM gibi Uluslararas: standartlara uyumiu
malzeme ve techizat kullanilacakdar.

12.2SERTIFIKASYON

12.2.1 Platform/Duba; Bayrak Devleti tarafindan diizenlenecek ve asgari asagida belirtilenler
sertifika ve belgelere sahip olacaktir. Sertifika ve belgeler Idare adma YUKLENICI
tarafindan temin edilecektir.

s Denize Flverislilik Belgesi (Sea Worthiness Certificate)
» Baglama Kiitligii Ruhsatnamesi
e Telsiz Ruhsatnamesi
e Tonilato Belgesi
e Portatif ve Sabit Yangin Sondtirticliler Sertifikalan
s Can Yelef, Can Simidi Sertifikalar:
¢ Bot Hizmetleri ve Techizatiyla Ilgili diger sertifikalar
e Marine type (deniz tipi) olmasi gereken malzeme ve teghizatlara ait sertifikalar
12.2.2 Yiiklenici yukandaki sertifikalara ilaveten teknede kullamilan ve yerel otoriteler
. tarafindan istenecek ve kabul edilebilecek imalatgr uygunluk ve kalite sertifikalanm
verecektir.
12.2.3 Teknede kullanilacak tiim makine, malzeme, techizat ve ekipman yeni, kullanilmamis
ve deniz tipi olacak, denizcilik alaminda tanmacak, benzeri denizcilik alanlarinda
uygulama referanslan bulunacaktir.

13 EKLER

HAZIRLAYAN
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